
Trägerteil und Trägerplatte mit
den beiliegenden Schrauben

M 2x8 mm verschrauben

Trägerplatte 2 mm

UP

DOWN

Taster oder potentialfreier
Kontakt zur externen
Steuerung (Anschluss über
beiliegendem Stecker)

Steuer-
servo

ggf. Schraube
lösen um Sarg
zu justieren

JP1

Mechanik einsetzen und mit
Inbusschraube (M3 / SW 1,5)

im Trägerteil fixieren

Betriebsspannung:
AC = 10 – 16V / 0,5A
DC = 12 – 24V / 0,5A

+ / ~

- / ~

Manueller Betrieb

Steuerung über externe
Taster oder Kontakte

UP / DOWN

Automatischer Betrieb

Auto UP/DOWN

Vollautomatische
Steuerung im 15
Sekunden - Takt

Auto UP
Automatik-Betrieb
Start über Signal

„DOWN“
Auto-Reset nach
ca.15 Sekunden

Auto DOWN
Automatik-Betrieb
Start über Signal

„UP“
Auto-Reset nach
ca.15 Sekunden

Konfiguration JP1, Neukonfiguration nur im spannungslosem Zustand vornehmen !

Auto DOWN
Automatik-Betrieb
Start über Signal

„UP“
Auto-Reset ohne

Wartezeit

Einbau P10519S (Preiser)

            P10520S (Preiser)

            N15865S (NOCH)

Sarg auf den Ausheberstift aufstecken

Sargschacht auf die vorgegebene
Markierung aufkleben
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